RECUPERO - POTENZIAMENTO/CONSOLIDAMENTO

Avendo gia rilevato le priorita strategiche del PdM e del PTOF, si ritiene di ottimizzare le risorse umane assegnate
con il potenziamento dell’organico, attuando delle attivita curricolari finalizzate al miglioramento degli esiti delle
prove Invalsi in italiano e matematica.

SCUOLA PRIMARIA

MATEMATICA - Alunni delle classi Il e V.

MOTIVAZIONE

Area Esiti degli studenti-Intervenire sulle competenze di base di maggiore criticita emerse dal RAV per favorirne
il recupero.

Ambiti di riferimento

Numeri

Spazio figure

Dati e previsioni

Relazioni e funzioni

Competenze trasversali: Logica e Problemi

Finalita
o Favorire il successo scolastico.
e Facilitare I’apprendimento favorendo 1’acquisizione di abilita risolutive in situazioni problematiche.
e Suscitare interesse e motivazione allo studio della matematica.
e Rafforzare I’autonomia operativa.
e Promuovere I’autostima degli alunni coinvolti.
Metodologia del lavoro
Concordare e condividere, con gli insegnanti di classe, le abilita, le conoscenze da sviluppare o potenziare, le
verifiche e i criteri per valutare.

Azioni che permettono a ciascun alunno di operare secondo i propri ritmi e capacita per raggiungere gli obiettivi
prefissati attraverso:
Didattica per problemi;
Attivita laboratoriale;
Attivita guidata e graduata (con crescente livello di difficolta);
Attivita individualizzate, in coppia e a piccoli gruppi;
Incoraggiamento, rassicurazione e gratificazione.
Strumenti didattici:
Libri di testo e non, materiale strutturato e non, schede strutturate e semistrutturate, giochi matematici, costruzione
di modelli geometrici, LIM, software , app.
Strumenti di verifica valutazione:
e Osservazioni sistematiche, verifica valutazione in itinere e finale attraverso prove orali, strutturate (tipo
Invalsi), risoluzione di situazioni problematiche calate in situazioni concrete, rubriche valutative.
PLESSI INTERESSATI
e Omignano Scalo — 7 h settimanali - classi 1A, 11B, VA, VB
e Stella Cilento - 7h classe V
S. Mango Cilento — 7h classi Il e V



